SPRAWDZ ONLINE

Kompensatory dynamiczne LKD PRO

LKD PRO to rodzina ulepszonych kompensatorow
dynamicznych LKD przeznaczonych do kompensacji
mocy biernej indukcyjnej i pojemnosciowej z
dodatkowg funkcjg kompensacji mocy dystorsji
odpowiada na aktualne potrzeby w zakresie jakosci
zasilania. Prezentowane rozwigzanie daje mozliwos¢
nisko stratnej kompensacji mocy biernej, a poprzez
stosowny wybor opcji mozemy kompensowac
wybrang sktadowa harmoniczng. Kompensatory
znalazty szerokie zastosowanie, m.in. zastepujac
tradycyjne baterie kondensatoréw-dtawikow i
podnoszac standard poprzez filtracje wyzszych
harmonicznych. ZyskaliSmy duzg redukcje strat
witasnych ukfadu kompensacyjnego, a jednoczesnie
obnizyliSmy wielko$¢ mocy pozornej jeszcze
bardziejredukujacoptaty za energie elektryczna.

Dzieki zastosowaniu kompensatora dynamicznego
uzyskamy poprawe jakosci zasilania, aktywng
kompensacje mocy biernej, zréwnowazenie obcigzenia
oraz wydtuzenie czasu eksploatacji urzadzen
podfaczonych do sieci z filtrem. Bezposrednio
zastosowanie kompensatora dynamicznego wigze sie
ze znaczacym obnizeniem opfat za energie bierna.
Kompensator dynamiczny jest urzadzeniem bardzo
wydajnym, prostym w instalacji i eksploatacji. Dzieki
zastosowaniu innowacyjnych technologii udato nam
sie zminimalizowac¢ wielkos¢ urzadzenia i umiesci¢ je
w kompaktowych obudowach pozwalajacych
montowac je nawet w najbardziej wymagajacych
miejscach.



namiczne LKD PRO

I(OMPENSATO‘i DYNAMIGNY
STATIC VAR GENERATOR

528

Zastosowanie
przeksztattnikowe uktady napedowe
biurowce oraz magazyny

szpitale

przemyst lekki i ciezki

serwerownie

systemy magazynowania energii UPS
mateisrednie przedsiebiorstwa

oswietlenie LED

stacje fadowania pojazdow

Funkcje

bezstopniowa kompensacja mocy biernejind./poj.
kompensacja wyzszych harmonicznych do 25-tej
symetryzacja obcigzenia

generacja zadanej mocy biernej Q/L

selektywny wybor funkcji pracy

niskie straty wtasne

wizualizacja pracy urzadzenia i sieci elektroenergetycznej
wiele protokotéw komunikacji

tatwa konfiguracja



Dane techniczne:

Model
Moc kompensacji
Maksymalny prad (RMS)
Napiecie pracy
Czestotliwosc
Przektadnik pradowy
Pomiar parametrow sieci
Skutecznos¢ kompensacji
Power Factor

Czestotliwos¢ kluczowania

Kompensacja
Harmonicznych

Symetryzacja obcigzenia
Technologia
Czas reakcji
Czas regulacji
Instalacja sieci
Straty mocy
Poziom hatasu
Waga
Stopien ochrony
Temperatura pracy
Chtodzenie
Wysokos¢ prac m n.p.m
Mozliwos¢é rozbudowy
Komunikacja

Protokét tacznosci

LKD 5
+ 5 kvar
8A
3x400V AC +/- 10%
50/60 Hz
XX/5 A
Cyfrowy
299,5%
-1do1
62,5 kHz
do 25-tej
TAK
MOSFET SiC
<15 pus
<20 ms
czteroprzewodowa
<70 W
<35dB
11,3 kg
IP 20
-20°C.455°C
wymuszone
<1500
Podtaczenie rownolegte
WiFi, Ethernet, R5485

Modbus (RTU), SMNP, CAN

LKD 10
+10 kvar
16 A
3x400V AC +/- 10%
50/60 Hz
XX/5 A
Cyfrowy
299,5%
-l1do1
62,5 kHz
do 25-tej
TAK
MOSFET SiC
<15 ps
<20 ms
czteroprzewodowa
<140 W
<35dB
11,3 kg
IP 20
-20°C.455°C
wymuszone
<1500
Podtgczenie réwnolegte
WiFi, Ethernet, R5485

Modbus (RTU), SMNP, CAN

LKD 15
+ 15 kvar
24 A
3x400V AC +/- 10%
50/60 Hz
XX/5 A
Cyfrowy
>99,5%
-1do1
40 kHz
do 25-tej
TAK
MOSFET SiC
<15 ps
<20 ms
czteroprzewodowa
<210W
<45dB
14 kg
IP 20
-20°C.455°C
wymuszone
<1500
Podtaczenie rownolegte
WiFi, Ethernet, R5485

Modbus (RTU), SMNP, CAN

LKD 20
+ 20 kvar
32A
3x400V AC +/-10%
50/60 Hz
XX/5 A
Cyfrowy
299,5%
-1do1
31,25 kHz
do 25-tej
TAK
MOSFET SiC
<15 ps
<20ms
czteroprzewodowa
<280 W
<45dB
14,3 kg
IP 20
-20°C.455°C
wymuszone
<1500
Podtaczenie rownolegte
WiFi, Ethernet, RS485

Modbus (RTU), SMNP, CAN



